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Bevezetés
Bevezetés

A prezentacié célja a modellalapi hajtas-algoritmus fejlesztés bemu-
tatédsa érintve:

e Modellalapi fejlesztés elvei
o Kdédgeneralas
o Fejlesztési példa
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Modellalapii fejlesztés
Modellalapa fejlesztés

Modellek
|étre-
hozasa

Tesztelés
hardware-
en

Modellek
futtatasa

Kédge-
neralas

1. abra. Modellalapu fejlesztés lepései

Modellek
létrehozasa a
funkciénak
megfelelSen,

Futtatas,
iterativ javitas,
maédositas,
Kédgeneralas,
Iterativ
tesztelés és
verifikacié
hardware-en
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Miért hasznaljuk ezt a technikat?
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Modellalapa fejlesztés

Miért hasznaljuk ezt a technikat?

Id6t takaritunk meg a kézzel irt algoritmusokkal szemben )

Szabé Gergely 2018. majus 16. Villamos hajtasok és az Ipar 4.0



A HYUNDAI

ELECTRIC / . .
HUNGARY TECHNOLOGIES CENTER Essential for Today, Potential for Tomorrow
Modellalapii fejlesztés
Modellalapa fejlesztés

Miért hasznaljuk ezt a technikat?

Id6t takaritunk meg a kézzel irt algoritmusokkal szemben J

Hasznalt eszkozok:

e MATLAB
Magas szintii numerikus nyelv,
Adatfeldolgozasra, megjelenitésre hasznaljak leginkabb.

e Simulink
Dinamikus rendszerek modellezésére és szimulacidjara alkalmas
kornyezet,

Ez a modellalapi fejlesztés eszkoze.
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Modellalapii fejlesztés

Koédgeneralas

Rendelkezésre all6 eszkozok:

e MATLAB Coder
MATLAB scriptekbél futtathaté alkalmazasok generalasa,

e Simulink Coder
Koédgeneralas Simulink modellekbél, HIL, SIL, PIL tesztek

¢ Embeded Coder
Matlab és Simulink Coder kiterjesztése beagyazott
rendszerekre,
Tamogatas 8 bitest6l egészen tobbmagos mikroprocesszorokig,
Mikrokontroller specifikus optimalizalas a generalt kédban.
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Modellalapi fejlesztés

Koédgeneralas

Hogyan illeszkedik be a modellbsl generalt kéd a rendszerbe?
| |

Kommunikacio
Kommunikacio

Kézzel irt kod
Kézzel irt kod

10

2. abra. Generalt kéd beillesztése 3. abra. Teljes kédgeneralas
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Fejlesztési példa

A fejlesztés soran hasznalt munkafolyamatot a 4. abra szemléleti.

[ Funkcié n

Funkcié 1
Test bench

J"

Specifikacié

Modell
integracié

MATLAB and Simulink

Kéd- | | HIL Hajtas
generalas Prototipus

Funkcié n
Test bench

4. abra. Funkciéfejlesztés MATLAB és Simulink segitségével
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Fejlesztési példa

e Specifikacié
Mit kell tudnia hajtasnak, milyen miikddést varunk el.

e Analizis
e Versenytarselemzés,
e Milyen 4j funkcidk sziikségesek a kivant miikddés eléréshez,
o Ezek miként illeszthet6ek be a meglévs rendszerbe,
e Mennyi ideig tart a fejlesztés.

e Funkciék implementalasa

o A modellalap fejlesztés itt rendkiviil j6l kihasznalhato,
o Lehet8ség van az egymastél eltérs funkcidk egyideji
fejlesztésére
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Fejlesztési példa

e Funkciok implementalasa

o A funkcidkhoz egyenként hozhatunk létre tesztkornyezetek, ott
vizsgalva a miikodésiiket,

o A fejleszt8i tesztek utan modell integracié kovetkezik,

o A teljes hajtas-algoritmus vizsgalata a fejleszt6i koérnyezetben,

o Automata tesztek futtatasa

o Kédgeneralas

o Az elkésziilt algoritmusok vizsgalata valés id6ben,
e HIL szimulatorok hasznalata,
e Automata tesztek futtatasa.

Iteracié az egyes lépések kozott
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Fejlesztési példa
Jelenlegi Projekt

High-Quality, High-Performance
Industrial Drive HiD500
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Koszonom a figyelmet!



	Bevezetés
	Modellalapú fejlesztés
	Fejlesztési példa

